inglise keel

@ Taitmaks aeronavigatsiooniraadiojaama elektromagnetilise
ké:l{konna'(erineuad lennukimudelid ja UAV-d ei tohi lennata vahemikus
10 km mélemal [pool keskjoont ja 20 km lennuraja molemas
otsas ja lennuvaljal) ning tsivillennuliinidel ja lennufirmadel.
Erinevate mudelite ja droonide kasutamine vastavate riigiasutuste
poolt valja antud lennukeelutsoonis on keelatud.




Holatus

1. Pakend ja juhised sisaldavad olulist teavet ja need tuleb alles hoida

2. Selle dhusdiduki puhul vastutate selle eest, et ei tekitataks kahju teiste isikute isiklikule
ega varale.

3. Ohusoiduki kasutuselevott ja paigaldamine peab toimuma rangelt vastavalt
kasutusjuhendile ning tahelepanu tuleb podrata sellele, et 6husoiduki ja kasutaja voi teiste
inimeste vaheline kaugus peab olema 2-3 meetrit, et valtida chusdiduki porkumist
inimeste pahe, nakku ja kehasse ning vigastusi lennates ja maandudes jne. .

4. Meie ettevote ja edasimuijad ei vastuta kaotuste ja kahjustuste eest, samuti inimeste vigastuste eest, mis
on pohjustatud ebadigest kasutamisest voi kasutamisest.

5. Lapsi peaksid lennukiga tootades juhendama taiskasvanud. Seda toodet on
keelatud kasutada alla 14-aastastel lastel,

6. Oigeks paigaldamiseks ja kasutamiseks jargige juhiseid v&i pakendi juhiseid ning méned
osad peaksid kokku panema taiskasvanud.

7. Toode sisaldab vaikeseid osi, palun asetage see lastele kattesaamatus kohas, et valtida
Juhuslikku s66mise v6i lambumise ohtu.

8. Onnetuste valtimiseks on rangelt keelatud mangida teel voi kohas, kus vesi koguneb.

9. Pange pakkematerjalid digeaegselt ara, et valtida laste kahjustamist.
10. Arge votke Shusoidukit lahti ega muutke seda. Lahtivotmine véi muutmine vaib
pahjustada Shusdiduki talitlushaireid.

1. Laﬁdimiskaabel tuleb sisestada ettenahtud toiteallikasse 5V 2A, mis on sama, mis toote
etiketil.

12. Kasutage ainult tehases konfigureeritud laadimiskaablit,
13. Laadimiskaabel ei ole manguasi.
14. Laetava aku laadimisel peab see toimuma taiskasvanu jarelevalve all. Laadimise ajal

peab see olema kergestisittivatest materjalidest kaugel. Laadimise ajal ei
tohiks eestkostja jalgimisalast lahkuda.

15. Plahvatuse valtimiseks arge luhistage ega pigistage akut.
16. Arge segage erinevat tiiipi liitiumakusid.

17. Lennuk kasutab taaslaetavat liitiumakut, mis tuleb laadimiseks valja tdmmata.

18. Arge lhistage, lagundage ega visake akut tulle; arge pange akut kohta, kus on
korge temperatuur ja kuumus (nt tulekahju vi elektrikiitteseadme lahedusse).

19. Lennukit tuleks kasutada vaimalikult kaugel teistest elektriseadmetest ja magnetobjektidest
need voivad tekitada vastastikust hairet. :

20. ct*lhc;féike kiiresti poorlevast propellerist ohutut kaugust, et valtida peanaha voi sisseldigete

21. Mootor on kuum osa; poletuste valtimiseks arge puudutage seda.

22. LED-il on Faserkiirgus; palun arge andke otsest valgusvihku teistele.

23. Arge kasutage mudelit kdrvade Iahedal! Vaarkasutamine véib pohjustada kuulmiskahjustusi

24. Mis puutub USB laadimiskaablisse, siis aky laadimiseks tuleb kasutada meie firma
poolt pakutavat andmekaablit, vastasel juhul kahjustab see akut.

25. Taitma lennundusraadiojaamade magnetkeskkonna ndudeid. Asjao iigi
ra sraadioja; | : maste riigiasut
valjastatud raadiojuhtimiskorralduse ajaks tuleks néidiskauéjuhtimispuglit A
I|r11_n_apurl-:_p.n_ne_1ls_ vastavalt vajadusele peatada.
26. Lulitage liiliti valja ja eemaldage aku, kui lennuki aku on tiih

% i ' jaks saanud. ja laadi
pParast 30-minutilist puhkust, vastasel Juhul saab aku kergesti kahjusjtada. £ *
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T e ~ B

Lennuk x1 UUSB laadimiskaabel  Ventilaatori laba x4 Liitiumaku 1 Ventilaatori  Kruvikeeraja x1 Juhen
x1 laba vahetusnool

X3

Toiteluliti

Neetud lehed

ﬁ , 7 A x—:;; ,_.—-E:;“m \ e
Ohutuskaitse R7 - \j N -

SRR e

Kaamera

_ &
AN ) \ A1/A2 - B1/B:

Eemaldage ventilaatori laba koos kinnitatud tooriistadega. (Kui A1/A2 tera on katki, asendage A1/A2.
Kui B1/B2 tera on katki, vahetage B1/B2. Kui asendate valed osad, ei touse lennuk 6hku.)

e
I

/! Markus: ventilaatori labale on triikitud tihed A1, A2, B1ja B2, milles A1-A2, B1 = 82,
paigaldage see digesti vastavalt skeemile, vastasel juhul ei saa see maha vétta.
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PdkEUguntimispuldiipaigald

amiselsammudd

Laadige mobiiltelefon kaugjuhtimispuldile vastavalt joonisel fig

5.2 Eemaldage aku.

5

Stilearvuti

J"Lgl""éldf@ﬂg

Lausarwti Mabillne SR anmemay Use

voimsus pistikupe

5.3 Laadimine: Sisestage USB-laadimisliini USB-liides arvuti USB-porti (c kasutag'
tciteada:pterit valjundiga 5V 2A) ja (hendage USA laadimisliini teises otsas olev pistik akupess:
Lennuki USB punane tuli kustub laadimise ajal. T punane tuli pdleb alati, kui aku on tais jz

laadimine

on loppenud.

A Hoiatus: Seda tuleb laadida tehase poolt tarnitud lennuki laadimiskaabliga j:
muid laadimiskaableid ei saa kasutada. Kindlasti pidage meeles, et valtida Gnnetusi

\@D Kaugjuhtimispuldiligafesalnimii

Kiirendada

ottle/vasak ja parem
hoob

LOliti
peenhaalestus

Vasakpoolne peenhadlestus

rarsi peenhaalestus

ige peenhadlestus

ARS
N\l

.

N
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30" il

Edasi/tagasi/le juhtkang

s Indikaatortuli

Kaugjuhtimispuldi
I reziim/induktsioon mo

Uhe nupuga dhkutousimaandumir

WIERSElY  Hadaseiskamine (vajutus)
@ (ihe klahvi cali (pikl
vajutus)

Peata reziim (vajutus)
uhe klahvi retu (pikl
vajutus)



|AKatgjuhtimispuldi paigaldamine: _

= —
=

By kate

_p

= b e ALl D

B bw AAS =

S L asA )

= Aku paigaldamine:

_J'.1 Eemaldage akukate.

7.2 Vastavalt patareipesa
polaarsusjuhistele eemaldage
tagakiiljel olev patareikate ja
sisestage 3X "AAA"
patarei (ei kuulu
komplekti).

Ao,
patarai

Markus

1, Akukarbi positiivsed ja negatiivsed pmtused-nhggrnji:iivsed |a negatiivsed poolused
tuleb akdsestamicel tuvastada, ja viga pole lubatud.

2. Arge segage vanu ja uusi patareisid,

3. Arge segage erineval tllipl patareisid.

Laadimisjuhised:

q Arge asetage laetud akut kohta, kus on korge temperatuur ja kuumus, nagu lahtine leek voi
elektriline kitteseade, vastasel juhul voivad tekkida kahjustused voi plahvatus.

@ Arge 166ge ega l66ge akuga kovade esemete pinda.
@ Arge votke akut lahti,
@ Arge kastke akut vette ja hoidke akut
kuivas kohas.
@ Arge jatke akut laadimise ajal uksi.

TN

Hoiatus
Kuilennuk ei ole Byingis, eemaldage
aku pistik lennuki trikkplaadi
toitepistikust, et valtida a
kahjustamist,

TS

Palume lennata valitingimustes ilma vihma ja lumeta ning tuule voimsusega alla 3. Lennates
hoidke eemale inimestest, puudest, juhtmetest, korghoonetest, lennujaamadest ja

signaaliedastustornidest.

GII

Holatus

Z  Rakendust APP saab vaadata (pildistada/salvestada) ainult kaugjuhtimispuldi

777 kasutamisel ja kaugjuhtimispulti ei saa kasutada rakenduse APP kasutamisel

LN Ifennueelselettevalmistuse)juhend|(kasutadesikaugjuhtimispulti):

9.1 Lukake ohusoiduki voimsus peale ja asetage see
horisontaaltasapinnale. Lennukis olev lennuk on
sageduse vastavuses ning eesmine sinine tuli ja
kerel asuv punane tuli vilguvad.

..l'll' %’{\m

v

A\ Markus. Seadke lennuk Giges suunas ja nina peab olema suunatud ettepoole. See tuleb

asetada horisontaaltasapinnale.
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9.2 Vajutage ja hoidke all kaugjuhtimispuldi toiteliiliti
nuppu (samm 1) ja kaugjuhtimispuldi
torteindikaator suttib; Iikake gaasihoob iiles
(samm 2) ja seejarel 16puni (samm 3),
koodide sobitamine 6nnestub ja lennuki tuli
muutub vilkumisest alati polema.

m
M rer Lennuki/kaugjuhtimispult peab tagama piisava voimsuse, vastasel juhul ei saa see Ghku tousta
v

9.3 Horisontaalne kalibreerimine:

Vajutage kaua kaugjuhtimispuldi kalibreerimisklahvi 1 ja lennuki LED-tuled

hakkavad vilkuma. Kui LED-tuli siittib, on lennuki kalibreerimine I6ppenud ja kaugjuhtimispult annab "piiksu"
(joonis 1).

/N Mérkus. Kalibreerimine tuleb Iopule viia ainult siis, kui 6husdiduk on asetatud horisontaaltasapinnale

Joonis 1

9.4 Start/stopp

Lukake kaugjuhtimispuldi vasakpoolset juhthooba Ules (joonis 2). Sel ajal saab lennuk normaalselt Shku tdusta.

Peale 6hkutousmist polevad alati kéik lennuki margutuled. Lennu ajal I6petab lennuk
lendamise, olenemata sellest, kas vajutate klahvi ltihidalt (joonis 3).

/M Markus. See funktsioon sobib ainult kontrollimatus olekus olevale 8husaidukile. Tavaolukorras
on soovitatav kasutada uhe votmega stardiflihe votmega maandumisvatit

Joonis 2
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9.5 Uhe votmega Shkutdus ja maandumine

Kui lukust vabastamine on I6ppenud, vajutage 6rnalt kaugjuhtimispuldi klahvi “One Key Taif:eqﬁfLanding“
& (joonis 4), lennuk téuseb stabiilse lennu séilitamiseks automaatselt umbes 1 meetri korgusele,
kui seda funktsiooniklahvi uuesti ornalt vajutate, maandub lennuk automaatselt aeglaselt.

_,--_—1_ _r_—'--._
— ; = S
=N /7 m,‘
B - i
) ) t‘T\J

-

Joonis 4

WIIHIII Juhtige lennukit kaugjuhtimispuldiga. Enne ohkutousmist toimige vastavalt

Waninake tlaltoodud jarjestusele: Liilitage sisse (vt 9.1) kaugjuhtimispuldi sageduse
sobitamine kaivitub (vt 9.2)-horisontaalne joondamine (vt 9.3)-start/stopp (vt

9.4) (ihe nupuga 6hkutous ja maandumine (vt 9.5).

10. Kaugjuhtimismeetod:

' Kui vasak juhtkangi (gaasi) iles likata,
' suureneb pohitera poorlemiskiirus ja lennuk

' tuseb. Kui vasak
 juhtkangi (gaasi) alla vajutada, aeglustub

! pohitera poorlemiskiirus ja lennuk laskub
\ alla

.............................................................................

+ Kui vasakut juhtkangi (tutri) l0kata vasakule,
\ poordub lennuki nina vasakule. Kui vasak

' juhtkangi (tltr) likatakse paremale ja

i lennuki nina péardub paremale.

Kui parempoolne juhtkang (rool) lilkkatakse
lles, liigub lennuk edasi. Kui

parempoolne juhtkang (rool) on alla
surutud, ligub lennuk tahapoole.

'Kui paremat juhtkangi (tidri) litkata paremale,
| kaldub lennuki kere paremale. Kui
\parempoolset juhtkangi (tidri) likata vasakule,
'kaldub lennuki kere vasakule.
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118360 rull:

Lennuk suudab saavutada 360-kraadise lennu jargmise juhtkangi abil.
Veeremisfunktsiooni paremaks taitmiseks tuleb chusdiduki ja maapinna vahele tagada ca 1,5
meetri korgus. Koige parem on chusoidukit kasutada veeremiseks tdusufaasis, et lennuk saaks

parast veeremist kergemini korgust sailitada

11.1 360° rull vasakul

Vajutage lihidalt 360° veeremisnuppu, seejarel
vajutage parempoolset juhtkangi vasakule ja lennuk
poordub vastavalt 360° vasakule.

- 11,2 360° rull paremal

- Vajutage luhidalt 360° veeremisnuppu, seejarel vajutage

. parempoolset juhtkangi paremale ja lennuk poordub
- vastavalt 360° paremale.

' 11,3 360" edasikerimine

| Vajutage lihidalt 360 kraadiklaasi nuppu, seejarel
vajutage parempoolset juhtkangi dles ja lennuk

. poordub vastavalt 360 tolli edasi.

...........................................

11.4 360° tagasikerimine Vajutage

- luhidalt 360° veeremisnuppu, seejarel vajutadge
- parempoolset juhtkangi alla ja lennuk péérdub
. vastavalt 360" tahapoole.

124Kaugjuhtimispuldiffunktsiooniljaltoimimiseltutvustus:
12.1 Peata reziim
Kui koodisobitus on sisse lulitatud, on lennuki esiosa peata reziimis vaikimisi esiosa;
kui on vaja suunda reguleerida, lilitage koodisobitus uuesti sisse ja vajutage lihidalt
I(Pugﬂ'uhtimi uh:Ii_funkt idoniklahvi "peata reziim" (joonis 5). Valjumisel puudutage seda
unktsiooniklahvi ornalt uuesti.

/A Eriviip: veenduge, et 6husoiduk oleks sirgjoonega joondatud, ja laske
guroskoopil sirgjoon automaatselt tuvastada, et saaks realiseerida otselennu peata reziimi.




12.2 Uhe votme tagastamine ) . : . ‘
Kui lennuki lennukaugus on liga pikk, saab lennuki tagfam kutsuda. Koodi

! S rke
bitamise sisseliilitamisel peab kaugjuhtimispult olema otse lennuki tork
Soooie. Lennu ajal vajutage ja hoidke all Uhe klahviga kodunuppu (joonis 6). Kui
augjuhtimispult annaé "pitks" heli, siseneb lennuk Uhe nupuvajutusega kodufunktsiooni

ja naaseb automaatselt meie poolele, kui juhtkangi mis tahes kujul vajutada, vabastatakse
lennuk kodufunktsioonist.

Joonis 6

12.3 Kiiruse umberlilitamine

Kui lennuk ohku téuseb, on see vaikimisi aeglasel reziimil (3-kaiguline lUlitus); Vajutage
kaugjuhtimispulti drnalt vaikese kiirusega kaigu jaoks piiksuga, keskmise kiirusega kaigu jaoks kaks
piiksu ja kiire kaigu jacks kolm piiksu (joonis 7).

Joonis T
12.4 Peenhaalestuse funktsioon
‘3 1, Edasi/tagasi liikuvate lennukite peenhaalestus
Kui lennuk lahkub maapinnast ja lennuk kaldub
taha, vajutage ja hoidke peenhadlestamiseks |
I s . edasi peenhaalestusklahvi: millal
s i. lennuk kaldub ette, vajutage ja hoidke
@ ; peenhadlestamiseks all tahapoole peenhailestusklahvi.

...............................................................................

12 Lennuki peenhaalestus kaldub vasakule/paremale
. Kui lennuk lahkub maapinnast ja lennuk kaldub

E> . paremale, vajutage reguleerimiseks ja hoidke all 3)
. vasakut lennu peenhaalestusklahvi ja kui lennuk kaldub

vasakule, vajutage reguleerimiseks ja hoidke
all paremat lennu peenhaalestusklahvi
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12.5 Induktsioonreziim
Lennu ajal vajutage sisselaskereziimi sisenemiseks kaugjuhtimﬁquldiﬁncjukt_sioonil[]li’gi
nuppu. Nuiid saab lennukit juhtida, viidates joonisele 8-Joonis 10. (Interaktiivse induktsioonifunktsiooni

kasutamisel peab teie peopesa olema dhusoiduki korpusest 10 cm kaugusel. Kaugus ei tohi
olla liiga pikk ega tocriist lihike, vastasel juhul mojutab see induktsioonifunktsiooni. Kui lennuk lendab

liga korgel ja seda ei ole voimalik tuvastada, laskub see automaatselt 15 sekundi parast teatud
kGrgusele.)

-
Vasakule

rA"a @
1~ &

(T = e

L ¥ ¥ LY v,

Joonis 8 Joonis 9 Joonis 10

12.6 Induktiivne rull

Lennuki indutseerimiseks pange

molemad kaed vasakule ja paremale induktiivpeale. Kahe
sekundi parast (molemad pead tuleb esile kutsuda)
veereb ohusoiduk automaatselt 360°. (joonis 11)

Mdlemad pooled
Joonis 11

12.7 Peatage lend

Vatke lennuk ja keerake see lennu peatamiseks (
tagurpidi (joonis 12)

JEE
Joonis 12

12.8 Viska lennureziim

Lillitage toide sisse ja asetage lennuk [ )
horisontaaltasapinnale. Kui kaugjuhtimispuldi g :

orisontaaltasapinnale. Kui kaugjuhtimispuldiga

sagedust 3 sekundi jooksul ei sobita, hoidke

lennukit edasi sirutamiseks, oodake, kuni sinine ja punane tuli ;
aeglaselt vilguvad, visake lennuk tles vai liigutage T

katt alla, lennuk touseb automaatselt

ohku. (joonis 13) Joonis 13




13. APP allalaadimise ja installimise juhised:

13.1 Laadige alla ja installige tarkvara
Parast koodi mobiiltelefoniga skannimist valige brauseris allalaadimiseks vastav susteer

Y 'd
05-i rakendusts poad

Android Google

E Installimiseks skannige see QR-kood Android Hiina
& = J l\_ >

13.2 Lingi kirjeldus

{ Lilitage 6husdiduki toide sisse, sisestage valik (Settings) (mobiiltelefoni vai IPAD-i puhul) ja
avage traadita vork; leidke traadita vérgu otsinguloendist seadme nimi "4DRC********" ja |ooge uhendus; parast
uhendamist valjuge seadistusvalikust.

2 Juhtliidese sisenemiseks avage mobiiltelefonis tarkvaraikoon "of 4DRC FPV". (Pludke lennates
eemale hoida teistest signaaliallika keskkondadest)

aoRRC ’ GORC " ‘

Avage tarkvara Juhtliidese sisenemiseks Valige ja klopsake "Veel.
"4DRC FPV". valige START Funktsioonid"

S:normue funkisiconimentusse

14. APP juhtimisliidese funktsiooni tutvustus:

Kolmanda
kaigu kirrendus

Meediumiteek Fikseeritud korgus
Foto Juhtpaneal
Tagas) — SRR n) () @) (B) & (=) (&) ® b Rohkem funktsioone
Video — S — Pildi umberpoaramine

Uhel objektiivil seda
funktsiooni pole

— Gravitatsiooni induktsioon
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Gaasihoob ja vasakule ja
paremale pooramine

Suumi

Vasakule ja paremale poorlev
peenhadiestus

Uks voti ara--Ses

Orbiidi lend

Suuna juhtimine

Peenhdalestus

Jefti ja parempoolse karbse
peenregulzenimine

Uks votmega maanduming

Kabibreerimine

Mtk - Peata reziim
Fail — Juhtzest
Susteami seaded
Juhtimismudel — —-—~——L
e Vasak ja parem luliti
Keeleseaded
|hirafnglisefsspani prantsusalsakealpools —

keel)

Tarkvara versioon
APP sate: kui juhtl(liti on sisse lilitatud, kiopsake parameetrite reguleerimiseks APP pohilehe seadistusnuppu.

A\ Markus. Liidese seadistus ( Bar makéerezklmj Qoorab éuhtludese juhthooba
halvasti horisontaalselt, mis on mugav vasaku voi parema kaega tootavateléinimestele

15. Lennueelse ettevalmistuse juhised (rakenduse,ARR¢abil):

15.1 Lilitage ohusdiduki toide sisse ja asetage see (i _1; & =
horisontaaltasapinnale. Lennukis olev lennuk on —
sageduse vastavuses ning eesmine sinine tuli ja /- \
kerel asuv punane tuli vilguvad. 7 y @ N

'*{? e 4

/N Markus. Seadke lennuk & Giges suunas ja nina peab olema suunatud ettepoole. See tuleb asetada
horisontaaltasapinnale.
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15.2 Liilitage mobiilseadmes WiFi-funktsioon sisse, valige "4DRC wifi-loendis (joonis 14) ja avage APP
parast {ihenduse loomist. Sisenemiseks klopsake nuppu START (Joonis 15), kiopsake nuppu VALJAS (Joonis
16), lilitage puutetundlik juhtkang sisse ja kiopsake nuppu Rohkem funktsioone (Joonis 17), et lilitada
sisse pidev sagedus "a", mis tdhendab, et sagedus on edukas.

-

Joonis 14 Joonis 15 Joonis 16 Joonis 17

15.3 Horisontaalne kalibreerimine:

APP Rakenduse kasutamine: klopsake rakenduse liideses ikooni . “parandus"”. Lennuki
LED-tuli vilgub ja lennuki LED-tule kalibreerimine on I6petatud (joonis 18).

/N Markus. Kalibreerimine tuleb [6pule viia ainult siis, kui dhusdiduk on asetatud horisontaaltasapinnale

Joonis 18

15.4 Uhe votmega dhkutdus ja maandumine

—

Rakenduse APP kasutamine: kiopsake APP juhtliideses ikooni "the klahviga start” (joonis 19) ja Ghe klahviga
stardifunktsiooni saab ka realiseerida; lennu ajal kiopsake ikooni "he klahviga maandumine” [y

(joonis 20) ja lennuk maandub automaatselt aeglaselt.

Joonis 19 Joonis 20

:’W APP téf_:‘_-:_e‘nne lennukist 6hkutousmist jargige Ulaltoodud samme: lilitage sisse (vt 15:1)
o APP kaivitage sageduse sobitamine (vt 15.2)
taseme kalibreerimine (vt 15.3) he votmega ohkutdus ja maandumine (vt 15.4)
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169 rakenduseljuhtimismeetod:

Kul vasak juhtkangi (gaasi) ules likata, suureneb
o pohitera poodrlemiskiirus ja lennuk tduseb

g Kui vasak juhtkangi (gaasi) alla vajutada, aeglustub
O pohitera poorlemiskiirus ja lennuk laskub alla.

' Kui vasakut juhtkangi (tldri) likata vasakule, pédérdub
lennuki nina vasakule. Kui vasak juhtkang (nidder)
' lukatakse paremale ja lennuki nina tdmbub paremale.

]
[
[

» Kui parempoolne juhtkang (rool) likatakse dles, liigub
y lennuk edasi.

] 'Kui parempoolne juhtkang (rool) on alla surutud, ligub
i lennuk tahapoole.

 Kui paremat juhtkangi (tdri) likata paremale, kaldub lennuki

. kere paremale.
- ' E: : Kui parempoolset juhtkangi (tudri) likata vasakule, kaldub lennuki

)
1 kere vasakule,
)

17. APP Rakenduse funktsiooni toimimise tutvustus:

17.1 Peata reziim

APP Rakenduse t60: sageduse sobitamise kaivitamisel on lennuki esiosa vaikimisi peata reziimi esiosa.
Kui teil on vaja soovitud suunda reguleerida, taaskaivitage sageduse sobitamine, sisenege APP

rakenduse liidesesse, laiendage funktsioonimentild ja klopsake peata reziimi funktsiooni (AUTO)
(joonis 21). valjumisel kiopsake seda funktsiooni ikooni uuesti.

ﬁ) Eriviip: veenduge, et chusoiduk oleks sirgjoonega joondatud, ja laske glroskoopil sirgjoon automaatselt
tuvastada, et saaks realiseerida otselennu peata reziimi.

Joonis 21




1.2 Kiiruse Umberlllitamine

\PP kasutamine: kiopsake APP juhtliideses ikooni "Kolmanda kaigu kiirendus", samuti saate muuta
ennuki kiirust (joonis 22).

Joonis 22
17.3 Peenhaalestuse funktsioon
a 1. Edasi/tagasi liilkuva ohusoiduki peenhadalestus Kui
@ i lennuk maapinnalt lahkub ja lennuk kaldub

taha, klopsake reguleerimiseks peenhaalestuse
. juhtkangi edasi-peenhaalestusnuppu. Kui lennuk
! . kaldub ette, kiopsake reguleerimiseks
o . peenhaalestuse juhtkangi (2) tagumist
X ' peenhaalestusnuppu.

1. Lennuki vasakule/paremale poorlemise
peenhaalestus Kui lennuk lahkub maapinnast ja lennuk
paorleb paremale, klopsake reguleerimiseks peenhaalestuse
juhtkangi vasakule pooramise peenhaalestusklahvi, millal
lennuk poorleb vasakule ja nihutab. peenhaalestamiseks
klopsake peenhaalestuse juhtkangi 2 paremale
pooramise peenhaalestusklahvi,

2. Lennuki peenhaalestus kaldub vasakule/paremale ~
Kui lennuk lahkub maapinnast ja lennuk
kaldub paremale, klopsake reguleerimiseks
peenhaalestuse juhtkangi vasakut peenhaalestusnuppu. (3)
Kui lennuk kaldub vasakule. reguleerimiseks
klopsake peenhaalestuse juhtkangi

| 4 paremat peenhaalestusnuppu.

17.4 Zestituvastus

Kui olete ndoga kaamera esiobjektiivi poole, kiopsake rakenduses APP Zestfoto nuppu ja kasutage lennuki
foto- voi kaamerafunktsiooni kaivitamiseks monda jargmistest liigutustest.

A Eriviip: ligutuste tuvastamiseks podrake objektiivi poole nii, et esiosa oleks umbes 2-3 m
kaugusel ning paremas valguses ja taustakeskkonnas.
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_ ————— Jestidega pildistamine: umbes 2 m lennukiobjektiivi ees, t0stke Ules
iihe kae peopesa (peopesa ettepoole) keha kulje horisontaaltasandile;

A A parast seda, kui lennuk on zesti ara tundnud, kaivitage

o *% 3-sekundiline loendus ja tehke foto (katt saab sel ajal alla lasta)

3 (kahe jarjestikuse aratundmise ajavahe peaks olema suurem kui

' ¥y ' 3 s) (moned mudelid ei toeta seda funktsiooni,
: funktsiooni sisseltlitamine pohjustab ekraani vilvituse)

Oige iest' Vale Zest

Zesti salvestamine: umbes 2 m lennukiobjektiivi ees, 166 rusikas

A ihe kdega (peopesa ettepoole) ja tostke see keha killjel horisontaalsele
P s tasemele; parast seda, kui lennuk on Zesti &ra tundnud, alustage
3;sekundilist loendust ja alustage salvestamist (saate kae

3 ¢ _ | alla panna). Kui rusikaZest tuvastatakse, lopeb X video tegemine.
‘ 2 ' (Video salvestamise ajal peopesa ei tuvastata.)
Oige Zest Vale zest
17.5 MV liides

Parast filtrilidese sisenemist kiopsake APP juhtliideses ikooni :'ﬁltri lides” (joonis 23). saate valida
oma lemmikfiltriefekti; kiopsake salvestamise alustamiseks salvestusikooni (joonis 24).
Pirast salvestamise |6petamist salvestatakse siinteesitud lihivideo voi pilt meediumiteeki
(Joonis 25).

/¢ Eriviip: salvestusprotsessi ajal saate ekraani poorata voi filtriefekti lulitada, samuti saate juhtkangi
sisse/valja lulitada, et juhtida lennuki suunda ja kdrgust.

Joonis 23 Joonis 24 Joonis 25
Q& KKKdjallahendUsjuhised:M—_—"
e kisimus Pohjus Lahendus '
Cennuki ndidik vilgub  |1. Lennuki vGimsus on ebapiisav | Aku laadimine
reageerimata
:_ —
Lennuki labad poarlevad, 1. Aku tuhi 1. Laadige aku
lkuir:i ei saa lennata l2, Tera deformatsioon 2. Vahetage tera
I 1 ':
Lennuk vibreerib halvasti Tera deformatsioon Vahetage tera valja
I | -
| |
Peenhaalestus on tehtud, kuid lennukit 1, Tera deformatsioon 1 ‘Jahetage tera
el saa siiski stabiilseks muuta 2. Defektne mootor 2. Vahetage mootor valja
j= : | =
Parast kokkupdrget kaivitage Kolmeteljeline kiirendusandur | Parast lennukist lahkumist 5-10 sekundit. voi
lennuk uuesti ja see lendab kaotab I.ﬁﬁgi tottu horisontaalse kalibreerimisega on kiik korras. Toimingute
kontrollimatult tasakaalu kohta vaadake palun juhendit

|| . 9.3 horisontaalne kalibreerimine.
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